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我们的品质政策

目录

以「第一次就完全做对」的态度，提供客戶最具竞争力的产品与系統，及迅速的售前规划与售后服务。

品质与产品认证 

通过ISO-9001:2008国际品质认证合格 

SD伺服驱动器系列欧洲CE安规认证

盟立成立二十多年來，始终维持一贯的企业经营理念：降低自动化导入成本、满足

个別行业需求。特別是在交流马达驱动器、伺服系統的研发与制造，我们拥有最专

业的团队与领先同业最先进的技术。为了服务广大客戶群、提供更高一层的服务品

质与提升客戶对盟立的信任度，我们在两岸构建了多处的维修与销售据点，希望能

提供客戶最迅速的售前规划与售后服务。在不久的将來，我们期许能结合各产业別

在上位控制系統的开发，提供客戶伺服控制器、伺服驱动器、伺服马达的全方位配

套服务。并揭櫫「世界盟立」为经营目标，自许成为国际级的伺服产品研发、生产

及销售的公司。
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节约能源不仅是降低成本

节能节能节能节能 减碳减碳 减碳减碳

保护绿色地球保护绿色地球保护绿色地球保护绿色地球

联盟并立   共同成长

公司简介

盟立自动化股份有限公司成立于1989年2月

盟立自动化科技（上海）有限公司成立于1997年7月

台湾总公司－新竹

研发      制造

大陆总公司－上海
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盟立伺服系列产品特点

盟立伺服产品

伺服驱动器

驱动

高阶型

HSD

标准型

SD

经济型

SDP

SDS

SDD

驱动+控制

单轴

SDPLC

SF

多轴

MA3DR

伺服控制器

单轴

RA50

多轴

RA120-3X

SD伺服驱动器系列

规    格 说                   明

驱动器型号 SD12B/15B SD20B SD30B SD40C SD50C SD75C

马达额定电流 2.8A 3.8A 5.7A 7.6A 9.4A 14.1A

入力电源 AC180V~240V单相50 / 60 Hz AC180V~240V三相50 / 60 Hz

回授系統 解角器、编码器

周
围

环
境

温度 使用温度: 0～40°C   保存温度: -20～80°C

湿度 使用/保存湿度 85% RH以下

振动 4g

控制模式 位置 / 速度 / 扭力

位
置

控
制

指令入力型态 正 / 逆转Pulse﹐符号+Pulse﹐A/B相Pulse

最大入力 500kpps

电子齿轮比 1/127≦A/B≦127 (A&B:1～10000)

位置平滑滤波 时间常数由 0～10000ms

位置定位 0～32767 Pulses

速
度

控
制

速度入力指令 0～±10V (由马达出力轴看CCW方向为+V入力)

內部速度指令 由內部参数可设定3种速度

直线加减速 时间由內部参数可设定10ms～10000ms可设定有效/无效

零速度判定 0～255rpm

速度到达判定 內部参数可设定由0～额定转速

伺服锁定 內部参数可设定有效/无效

內部扭力限制 0～300%之额定扭力

扭
力

控
制

扭力入力指令 0～±10V (正电压限制正扭力)

扭力指令滤波 时间常数由0～10000ms

速度

限制

外部入力 0～10V (规格转速)

內部设定 可设定由0至规格转速

可用面板操作

错误讯息 可记忆10组过去发生错误历史

过行程禁止 正或负过行程禁止(过行程时Power输出Disable或Holding)

类比监测输出信号 速度及扭力(电流)﹑共两点检出

编码器信号输出 A，B，Z  Phase line driver 输出

编码器输出分周比 1/N：N=1～16 或 1~N, N = feedback system resolution

面板 5-digits  LED  display，4键

其
他

入力端子
伺服 ON，警报重置，正逆转禁止，控制模式切换，

外部扭力限制，紧急停止，指令脉冲停止等

出力端子 伺服Ready，警报，完成定位，速度到达，零速度检出，编码器输出等

通讯机能 参数设定，执行状态监测显示

手动运转

● 多机能设定转矩、速度 位置各模式切换功能

● 增益调校简单、內建回生电路与煞车电路

● 速度回路PI(比例积分)控制与P(比例)控制切换

● 抑制马达加减速时Overshoot与Undershoot现象

● 指令平滑功能，延长机械寿命

● 人性化操作界面，即时显示状态及故障讯息

● 附PC监控软件、可读写参数、增益调整、IO状态监控

● 支持标准Modbus通讯读写格式、接口支持 RS-232 / RS-485

(RS-485为选购品)

● 配套 电机200W~3KW

、

提供全方位

的伺服解决方案

0.2KW-37KW

伺服驱动产品架构图

RA120-5X

NDX
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SDP伺服驱动器系列

规    格 说                   明

驱动器型号 SDP12/15 SDP20 SDP30 SDP40

马达额定电流 2.8A 3.8A 5.7A 7.6A

驱动马达功率 120W~300W 400W~750W 750W~1kW 1kW~1.5kW

入力电源 AC180V~240V单相50 / 60 Hz AC180V~240V三相50 / 60 Hz

回授系統 编码器

周
围

环
境

温度 使用温度: 0～40°C   保存温度: -20～80°C

湿度 使用 / 保存湿度 85% RH以下

振动 4g

控制模式 位置 

指令入力型态 正 / 逆转Pulse﹐符号+Pulse﹐A/B相Pulse

最大入力 500kpps

电子齿轮比 1/127≦A/B≦127 (A&B:1～10000)

位置平滑滤波 时间常数由 0～10000ms

位置定位 0～32767 Pulses

手动运转 可用面板操作

错误讯息 可记忆10组过去发生错误历史

编码器信号输出 A，B，Z  Phase line driver 输出

面板 5-digits  LED  display，4键

其

他

入力端子 伺服 ON，指令脉冲停止

出力端子 警报，完成定位

通讯机能 参数设定，执行状态监测显示

● 全数位 控制位置

● 各类参数由面板按键设定

● 面板显示马达运转状态与故障讯息

● 增益调校简单，內建回生电路

● 指令平滑功能，延长机械寿命

● 人性化操作界面，即时显示状态及故障讯息

● 支持标准Modbus通讯读写格式，接口支持RS-232/RS-485

● 配套  电机200W~1.5kW

SDS伺服驱动器系列

规    格 说                   明

驱动器型号 SDS12/15 SDS20 SDS30 SDS40

马达额定电流 2.8A 3.8A 5.7A 7.6A

驱动马达功率 120W~300W 400W~750W 750W~1kW 1kW~1.5kW

入力电源 AC180V~240V单相50 / 60 Hz AC180V~240V三相50 / 60 Hz

回授系統 编码器周
围

环
境

温度 使用温度: 0～40°C   保存温度: -20～80°C

湿度 使用/保存湿度 85% RH以下

振动 4g

控制模式 速度

速度入力指令 0～±10V (由马达出力轴看CCW方向为+V入力)

內部速度指令 由內部参数可设定3种速度

直线加减速 时间由內部参数可设定10ms～10000ms  可设定有效 / 无效

零速度判定 0～255rpm

速度到达判定 內部参数可设定由0～额定转速

伺服锁定 內部参数可设定有效 / 无效

內部扭力限制 0～300%之额定扭力

手动运转 可用面板操作

错误讯息 可记忆10组过去发生错误历史

编码器信号输出 A，B，Z  Phase line driver 输出

面板 5-digits  LED  display，4键

其
他

入力端子 伺服 ON，马达反转，內部速度

出力端子 警报，零速度 / 煞車 

通讯机能 参数设定，执行状态监测显示

● 全数位 控制速度

● 各类参数由面板按键设定

● 面板显示马达运转状态与故障讯息

● 增益调校简单，內建回生电路

● 指令平滑功能，延长机械寿命

● 人性化操作界面，即时显示状态及故障讯息

● 支持标准Modbus通讯读写格式，接口支持RS-232/RS-485

● 配套 电机200W~1.5kW 
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SDD伺服驱动器系列

规    格 说                   明

驱动器型号 SDD12/15 SDD20 SDD30 SDD40

马达额定电流 2.8A 3.8A 5.7A 7.6A

驱动马达功率 120W~300W 400W~750W 750W~1kW 1kW~1.5kW

入力电源 AC180V~240V单相50 / 60 Hz AC180V~240V三相50 / 60Hz

回授系統 编码器周
围

环
境

温度 使用温度: 0～40°C   保存温度: -20～80°C

湿度 使用/保存湿度 85% RH以下

振动 4g

控制模式 位置 /速度

速度入力指令 0～±10V (由马达出力轴看CCW方向为+V入力)

位置脉波入力型态 正/逆转Pulse﹐符号+Pulse﹐A/B相Pulse

最大入力 500kpps

电子齿轮比 1/127≦A/B≦127 (A&B:1～10000)

位置平滑滤波 时间常数由 0～10000ms

位置定位 0～32767 Pulses

手动运转 可用面板操作

错误讯息 可记忆10组过去发生错误历史

编码器信号输出 A，B，Z  Phase line driver 输出，Z相 open collector 输出

面板 5-digits  LED  display，4键

其

他

入力端子 伺服 ON，指令脉冲停止，模式切换

出力端子 警报，完成定位

通讯机能 参数设定，执行状态监测显示

● 全数位控制

● 位置、速度的双模式控制

● 各类参数由面板按键设定

● 面板显示马达运转状态与故障讯息

● 增益调校简单，內建回生电路

● 指令平滑功能，延长机械寿命

● 人性化操作界面，即时显示状态及故障讯息

● 支持标准Modbus通讯读写格式，接口支持

RS-232/RS-485

● 配套  电机200W~1.5kW

HSD伺服驱动器系列

PC监控软件界面

● 输出可任意分频

● 速度频率响应快

● 支持增量式、绝对式、通讯型编码器

● 支持参数自动调谐功能

● 整定时间缩短1/3，低速运转平滑

● 附PC监控软件，可擦写参数，增益调整，IO状态监控

● 支持标准Modbus通讯读写格式，接口支持

RS-232/RS-485

● 配套  电机200W~3kW

● 仿真数字式示波器进行内部信号图形监控

马达额定电流

驱动器型号

2.8A 3.8A 5.7A 9.4A 14.1A

HSD30B HSD50C HSD75C

入力电源 AC180V~240V单相50 / 60 Hz AC180V~240V三相50 / 60Hz

回授系統 编码器周
围

环
境

温度 使用温度: 0～40°C   保存温度: -20～80°C

湿度 使用/保存湿度 85% RH以下

振动 4g

控制模式 位置 /速度

规    格 说                   明
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SDPLC可编程控制器

●

●

●

●

●

●

內部设计为单一CPU，控制部分和驱动部份之间通讯时间缩

短，可大幅提高运动控制效率。

运动指令执行时的预设条件是会等运动做完才做下个指令，可

简化运动指令之流程控制。

可随时读取当前位置值。当搭配绝对式编码器时，可随时修改

当前位置值，在断电情況可保持当前值。

具有外部输入(出)及类比量输入(出)、脉波输入。

可通过RS232/RS422/RS485通讯埠及Modbus/Omron通讯

协定，与外部控制器及触控萤幕连接，架构多种控制系統。

完全开放式平台，客戶完全可以自主程序开发。

8

大功率伺服产品系列

规    格 说                   明

驱动器型号 SD4100 SD4150 SD4200

入力电源 AC220V~380V三相50 / 60 Hz AC380V三相50 / 60 Hz

回授系統 增量型解角器、编码器

周
围

环
境

温度 使用温度: 0～50°C   保存温度: -20～80°C

湿度 使用/保存湿度 85% RH以下

振动 4g

控制模式 位置 / 速度 / 扭力

位
置

控
制

指令入力型态 正 / 逆转Pulse﹐符号+Pulse﹐A/B相Pulse

最大入力 500kpps

电子齿轮比 1/127≦A/B≦127 (A&B:1～10000)

位置平滑滤波 时间常数由 0～10000ms

位置定位 0～32767 Pulses

速
度

控
制

速度入力指令 0～±10V (由马达出力轴看CCW方向为+V入力)

內部速度指令 由內部参数可设定3种速度

直线加减速 时间由內部参数可设定10ms～10000ms可设定有效/无效

零速度判定 0～255rpm

速度到达判定 內部参数可设定由0～额定转速

伺服锁定 內部参数可设定有效/无效

內部扭力限制 0～300%之额定扭力

扭
力

控
制

扭力入力指令 0～±10V (正电压限制正扭力)

扭力指令滤波 时间常数由0～10000ms

速度

限制

外部入力 0～10V (规格转速)

內部设定 可设定由0至规格转速

手动运转 可用面板操作

错误讯息 可记忆10组过去发生错误历史

过行程禁止 正或负过行程禁止(过行程时Power输出Disable或Holding)

类比监测输出信号 速度及扭力(电流)﹑共两点检出

编码器信号输出 A，B，Z  Phase line driver 输出

编码器输出分周比 1/N：N=1～16 

面板 5-digits  LED  display，4键

其
他

入力端子
伺服 ON，警报重置，正逆转禁止，控制模式切换，

外部扭力限制，紧急停止，指令脉冲停止等

出力端子 伺服Ready，警报，完成定位，速度到达，零速度检出，编码器输出等

通讯机能 参数设定，执行状态监测显示

SD4300

尺寸图

SD4100/SD4150

SD4200

SD4300

SD4400

马达最大电流

马达额定电流

56.6A 85A 113A 169A 226A

≤28.3A ≤42.5A ≤56.5A ≤84.9A ≤113.2A

1
9

5
.2

2

185
6.5

2
9

0

215
245

3
5

2

3
2

4
1
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规    格 说                   明

控制器型号 SDPLC15 SDPLC20 SDPLC30 SDPLC50 SDPLC75

马达额定电流 2.8A 3.8A 5.7A 9.4A 14.1A

操作面板
5位数字显示+4按键

* 参数设定          * 状态监看          * 手动运转

通讯模式 RS232C/RS422/RS485

手摇轮 A、B相线驱动、顺时针、逆时针脉波、方向信号脉波

数字量 10路DI、8路DO

模拟量 2路AI、2路AO

內部接点 64个

16位元变量(个) 64个

32位元变量(个) 960个

PLC指令
17种指令ALT, ANB, AND, ANI, CNT, END, K,

LD, LDI, OR, ORB, ORI, OUT, PLS, RST, SET, TMR

运动程式指令
28种指令 ABS, ACC, ADD, CAL, CMP, DIV, IF, INC, JMP, LAB, LDA, LDW, LDL, LOE, 

LOP, MUL, PADD, PSUB, RET, RPM, RST, SET, SUB, THN, TMR, WAT, WANT, END

PLC容量 1024步

PLC扫描时间 0.08ms / 步

运动程式容量 1024 WORDS

通讯协定 MIRLE、OMRON、MODBUS

配套轴数 MIRLE协定为0-7轴、OMRON协定为0-99轴、MODBUS协定为1-247轴

周
围

环
境

温度 使用温度: 0～40°C   保存温度: -20～80°C

湿度 使用/保存湿度 85% RH以下

振动 4g

● 多机能设定转矩、速度 位置各模式切换功能

● 抑制马达加减速时Overshoot与Undershoot现象

● 人性化操作界面，即时显示状态及故障讯息

● 附PC监控软件、可读写参数、增益调整、IO状态监控

● 支持标准Modbus通讯读写格式、接口支持 RS-232 / RS-485

(RS-485为选购品)

● 配套 电机7.5KW~37KW

、
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三轴控制伺服驱动器MA3DR

功能

运动方式

模拟量

数字量

其他输入

容量

通讯

通讯协议

程序编码

內部通过CAN BUS与驱动器通讯，使MA3DR结合成为一台包含驱动器功能的三轴

控制伺服驱动器

三轴独立运动；三轴同动（差补）；任意两轴同动，另一轴独立运动

內建4路AI、2路AO

內建32路DI、32路DO

两个高速计数器、手摇轮

8K NVRAM，可提供额外断电保持的3轴坐标点512个或32位  整数1536个

128K FLASH DISK可存32组程序，每组程序3000行或32K BYTES

RS232、RS422

MODBUS、OMRON

G、M代码的NC通用指令

PLC功能

CN9: 输入32点

CN8: 输出32点

CN7: RS232(与人机、PC接口）

CN6: RS232(modbus协议)

CN5: A/D、D/A、手摇轮输入接口

三轴极限及原点接口

三轴伺服马达U、V、W线接口

三轴伺服马达编码器线接口

多轴模块式控制器NDX

长(L)*宽(W)*高(H)： 140mm350mm*110mm*

●

●

●

●

  功能：模块式结构，每个模块可控制两轴。模块
有位置、速度模块

  运动方式：每个模块內可实行同动（NDX486可实
現4轴同动）多工化功能，轴与轴之间差补功能，
同时可以执行5个程式，最多可控制8轴伺服。

  数字量：IO模块可弹性扩充，最多输出入接点共
384点。

  容量：62.5K FLASH DISK可存16组程序， 每组程
序3000行（每行占12个位组）

规    格 说                   明

可控制轴数

可使用马达

使用控制命令

外部输入接点

外部输出接点

内部接点

变数

运动指令

同步运动

程序容量

座标容量

PLC指令

可同时执行程序

CPU模块上接口

电源

通讯接口

通讯协议

NDX486 NDX188控制器型号

3-6(option) 2-8(option)

伺服 / 步进

速度 / 位置

192(option)

192(option)

512

576

点对点     直线补间；   连续运动    圆弧补间

四轴同动 两轴同动

5461 3000

16384 2048

1000

加减乘除    逻辑运算

5

FDD, VGA, COM1, COM2, keyboard COM1, COM2

AC100-240V, 1A

RS232、RS422

MODBUS、OMRON

运算指令

长(L)*宽(W)*高(H)： 140mm350mm*110mm*



www.mirle.com.tw

1312

MA伺服马达系列

【1】公司简称：Mirle Automation

【2】安装法兰尺寸: 04=40 40 06=60×60 08=80×80；13=130×130；18=180×180；25=250×250mm

^ ^ ^ ^【3】功率标称：P=功率标称*10 功率指数, P=75*10 1=750W, P=20*10 2=2KW, P=15*10 3=15KW

【5】额定转速：A=1000rpm；B=2000rpm；C=3000rpm；X=1500rpm；Y=2500rpm

【6】编码器类型：M=光电编码器；N=磁编码器；X=旋转变压器

【7】传感器分辨率：F=2000PPR(9线制)；S=2500PPR(9线制)；C=2500PPR(15线制)；R=1250PPR(9线制)；

E=1024PPR(9线制)；K=17bits；T=特殊要求

【8】制动器类型：Z=带制动器；N=无制动器；L=电机本体加长型

【9】出线方式：1=航空插座；2=引线式

【10】键槽类型：A=带键槽；B=无键槽；C=特殊键槽；D=带键槽+油封；E=无键槽+油封；F=键槽＋轴端螺孔无油

封；G=键槽＋轴端螺孔油封

【11】轴径类型：1=8mm；2=12mm；3=14mm；4=16mm；5=19mm；6=22mm；7=24mm;

     8=35mm;9=11mm

【12】轴长类型：1=30mm；2=35mm；3=50mm；4=55mm；5=57mm；6=40mm；7=65mm；8=58mm；

9=其他

× ； ；

^ ^ ^ ^【4】功率指数：P=功率标称*10 功率指数, P=75*10 1=750W, P=20*10 2=2KW, P=15*10 3=15KW

【13】电机版本号

MA  08  75  1  C  -  M  S  N  2  A  5  6  0
【1】

【2】

【3】

【4】

【6】 【7】

【8】

【9】

【10】

【11】

【12】

【5】

【13】

规格

参数 单位 MA18752B MA18113B MA18153B MA18183B MA18223B MA25303B MA25373B

外框尺寸 mm 180 180 180 180 180 250 250

额定功率 KW 7.5 11 15 18.5 22 30 37.5

额定转速 RPM 2000 2000 2000 2000 2000 2000 2000

额定转矩 N*m 35.81 52.52 71.62 88.33 105.04 143.24 179

搭配驱动器 - SD4100 SD4100 SD4150 SD4200 SD4200 SD4300 SD4400

随着产品的进一步开发，规格如有变动，恕不事先通知

3KW以下规格

7.5KW以上规格

参数 单位 MA06401C MA08751C MA13551A MA13102A MA13152A MA13102B MA13202B MA13302B

外框尺寸 mm 60 80 130 130 130 130 130 130

额定功率 W 400 750 550 1000 1500 1000 2000 3000

额定转速 RPM 3000 3000 1000 1000 1000 2000 2000 2000

额定转矩 N*m 1.27 2.39 5.25 9.55 14.32 4.77 9.55 14.32

最大转速 RPM 5000 5000 1900 1200 1200 2500 2500 2400

瞬间最高转矩 N*m 3.81 7.17 15.75 28.65 42.96 14.31 28.65 42.96

额定电流 A 2.9 4.1 4.2 5 6.4 5.1 9.3 12.5

瞬间最大电流 A 8.7 12.3 12.6 15 19.2 15.3 27.9 37.5

转矩常数 N*m/A 0.48 0.67 1.76 2.17 2.46 1.05 1.16 1.28

诱起电压常数 V/krpm 51 70 185 227 258 110 123 135

线电感 mH 9.32 7.12 26.12 15.48 13.58 9.36 4.88 3.7

转子惯量 kg*cm2 0.26 1.16 6.26 6.26 12.14 6.26 12.14 18.17

绝缘等级 － F級 F級 F級 F級 F級 F級 F級 F級

适用环境温度 ℃ 0-40 0-40 0-40 0-40 0-40 0-40 0-40 0-40

耐振性 G 4.5 4.5 4.5 4.5 4.5 4.5 4.5 4.5

重量　 kg 1.3 2.1 4 7 10 4 7 10

SD15B SD20B SD20B SD30B SD40C SD30B SD50C SD75C

SDP15 SDP20 SDP20 SDP30 SDP40 SDP30 SDPLC50 SDPLC75

SDS15 SDS20 SDS20 SDS30 SDS40 SDS30 HSD50C HSD75C

SDD15 SDD20 SDD20 SDD30 SDD40 SDD30

HSD15B HSD20B HSD20B HSD30B HSD30B

SDPLC15 SDPLC20 SDPLC20 SDPLC30 SDPLC30

搭配驱动器 －
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驱动器接线图

DG48

21 INP
20 ZS/BI
19 ALM
18 REDY

50 FG

43 Z0

44 EG
40 PZ
39 PZ
38 PB
37 PB
36 PA
35 PA

CN1
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FG 
W 
V 
U 

PC 
P 

RS232C

 R
 S

34-15V
33+15V

31 CUR
32 AG
30 TG

16DP
15PN
14PP

47
46DG

13INH

9EMG
7CLR

5RSTP
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2ALRS
1SON

CN1

外部回生电阻

马达

编码器

 紅
 白
 黑
 綠

单相220V

 A
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 B
 B
 Z
 Z
 编码器地线

 原点信号输出
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 ALARM
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ALARM RESET 

CCW驱动禁止 
CW驱动禁止 

清除位置偏差 
非常停止 

指令脉波禁止 

外部电源0V输入

位置脉波 

+15V电源输出 
-15V电源输出 

17DN

驱动器

25
24
23
22

A3
A2
A1
A0

 故障码FG 50

 扭力MONITOR
 类比接地
 速度MONITOR

T

SD15,20
SD30以上 三相220V

45 24V 外部电源+24V输入

CCW扭力限制 
类比接地 

CW扭力限制 NIC
AG
PIC

28
29
27

PCNT 3

TLMT 6

MDC 12

P/PI切换 

外部扭力限制 

控制模式切换 

RS232

24V 45外部电源+24V输入

SD接线图：位置型 SD接线图：速度型

9EMG非常停止 

-15V电源输出 
+15V电源输出 

-15V
+15V 33
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速度指令输入 

內部速度设定2 

外部电源0V输入

SIN 26
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7

4
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1
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外部电源0V输入

 故障码
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 速度到达

 ALARM
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三相220VSD30以上

 R

T
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外部电源+24V输入24V45

MDC 12

外部扭力限制 TLMT 6

P/PI切换 PCNT 3

PZ40

FG50

EG44

PB37
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38
39
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 编码器地线

ENCODER
 B
 B
 Z
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外部回生电阻

32 AG
CUR31
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CN1

RS232C

PC

 扭力MONITOR
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 类比接地

 白V 

CN2
 綠
 黑

FG 
W 

 紅U 
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P 

马达

编码器

 SERVO READY
CCW扭力限制 

CW扭力限制 

PIC 27

NIC 28

控制模式切换 

AG 32

AG 32

RS232

单相220V 
 S
 R

CN1
4524V外部电源+24V输入 

 

单相220VSD15,20
SD30以上 三相220V

单相220V 
 R R
 S S

T

外部电源+24V输入24V45

驱动器

5RSTPCW驱动禁止 

扭力指令输入 

速度限制指令 

+15V电源输出 
-15V电源输出 

內部速度限制1 
內部速度限制2 

非常停止 

外部电源0V输入

27PIC

+15V
-15V

FG

33
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50

SPD1
SPD2

SIN
AG

DG
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26
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9
10
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SERVO ON 
ALARM RESET 

CCW驱动禁止 
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1
2
4
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 原点信号输出
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DG
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21
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CN1
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SD接线图：扭力型 标准型驱动器面板说明

散热片

电源输入连接端子

回升电阻连接端子

马达连接端子

接地端子

五位数显示器

操作按键

C
O
M

C
N
1

C
N
2

COM-RS232
通讯端口

CN1-I/O
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编码器端口

驱动器異常+
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P 
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SDS接线图：速度型
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经济型驱动器面板说明
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型号 MA13551A MA13102A     

尺寸 L 115  145  175  115  145  175  

MA13152A MA13102B MA13202B MA13302B

MA06401C MA08751C

9
1

.6
8
0
.6

6
3

.6
4

80.6
63.64

4-Φ5.5
(PCD= 90)Φ

Φ
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0
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Φ
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3
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3
0

0

7
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6
0
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9
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49.9
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Φ
5

0
- 0
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3

0

Φ
1

4
- 0

.0
1

3
0

5

20

3

30

78

118

3
0

0

3
0

0

电机尺寸图 单位:mm驱动器尺寸图 单位:mm

型号 MA18752B MA18113B MA18153B MA18183B MA18223B2

LA 155 180 200 270 285

LB 390 415 435 499 514

LC 79 79 79 113 113

LA

LB

LC

SD/SDP/SDS/SDD

10

44
22

SD/SDP/SDS/SDD

SD

30/40

SD/SDP/SDS/SDD
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